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Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow

Wydziat Budowy Maszyn i Zarzadzania

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Sterowniki urzadzen numerycznych 1010222421010227655
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Mechatronika - studia Il stopnia (brak) 1/2

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Konstrukcje mechatroniczne polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
Il stopien stacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 1 Cwiczenia: - Laboratoria: -  Projekty/seminaria: 1 2
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 2 100%
nauki techniczne 2 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

Dr inz. Wojciech Ptaszynski

email: wojciech.ptaszynski@put.poznan.pl
tel. 61 665 2039

Wydziat Budowy Maszyn i Zarzadzania
ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetenciji spotecznych:

Podstawowe wiadomosci z zakresu budowy maszyn technologicznych, automatyki oraz

1 Wiedza: sterowania maszyn
. .. Logicznego myslenia, korzystania z informacji pozyskiwanych z Internetu oraz danych
2 Umiejetnosci: | katalogowych
3 Kompetencje | Rozumie¢ potrzebe uczenia sie i pozyskiwania nowej wiedzy z zakresu budowy i sterowania
spoleczne maszyn technologicznych

Cel przedmiotu:

Poznanie budowy, elementéw i zasad doboru urzadzen sterujgcych oraz napedéw mechatronicznych sterowanych
numerycznie maszyn technologicznych

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Student powinien potrafi¢ scharakteryzowa¢ podstawowe rodzaje metod i ukladéw sterowan - [-]
2. Student powinien zna¢ podstawowe metody doboru elementéw napedédw maszyn i ukladéw sterujgcych - [-]
3. Student powinien zna¢ podstawowe cechy charakterystyczne napedéw i uktadéw sterujgcych - [-]

Umiejetnosci:

1. Student potrafi okresli¢ wymagania napedow i uktadéw sterujgcych do zadania technologicznego - [-]
2. Student potrafi samodzielnie zaprojektowa¢ schemat napedu i sterowania maszyny technologicznej - [-]
3. Student potrafi samodzielnie dobra¢ elementy uktadu sterujacego maszyny technologicznej - [-]

Kompetencje spoteczne:

1. Student potrafi wspoétpracowa¢ w grupie - [-]
2. Student jest Swiadomy mozliwosci wspotczesnych uktadow sterujgcych - [-]
3. Student potrafi korzysta¢ z danych katalogowych producentéow elementéw uktadow sterujgcych - [-]

Sposoby sprawdzenia efektéow ksztatcenia
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Wyktad: Zaliczenie na podstawie kolokwium sktadajgcego sie z 5 pytan ogdlnych. Zaliczenie w przypadku poprawnej
odpowiedzi ha min. 3 pytania

Projekt: Zaliczenie na podstawie oceny za wykonanie indywidualnego projektu doboru uktadu sterujgcego maszyny
technologicznej.

Tresci programowe

Wyktad:

. Rodzaje i charakterystyka uktadéw sterowania maszyn technologicznych.

. Podziat uktadow sterujgcych ze wzgledu na zdolno$¢ pracy w czasie rzeczywistym.

. Architektura i budowa firmowych ukfadoéw sterowani.

. Architektura otwartych uktadow sterowania.

. Opis komputeréw pracujacych pod kontrolg systemoéw czasu rzeczywistego w oparciu o oprogramowanie Open Source.
. Podstawowe tryby pracy i funkcje sterownikoéw silnikéw i falownikow.

. Interfejsy potaczeniowe uktad sterujgcy ? serwonaped.

. Budowa podstawowych uktadéw mocy dla serwo silnikéw DC, BLDC, krokowych.

9. Charakterystyka podstawowych uktadéw pomiarowych przemieszczenia liniowego i obrotowego, obstuga enkoderéw
inkrementalnych, kodowych i licznikéw enkoderowych.

Projekt:

1. Indywidualny projekt zawierajacy:

- charakterystyke urzgdzenia do ktérego dobierany jest uktad sterujacy,
- dobor elementéw pomiarowych i kontrolnych,

- dobor elementéw wykonawczych (silniki, sitowniki itp.),

- dobér uktadu sterujgcego.
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Literatura podstawowa:
1. Kosmol. J.: Serwonapedy obrabiarek sterowanych numerycznie, WNT Warszawa 200
2. Mierzejewski J., Serwomechanizmy obrabiarek sterowanych numerycznie, WNT, Warszawa 1977.

3. Prischow G., Technika sterowania obrabiarkami i robotami przemystowymi, Oficyna wydawinicza Politechniki Wroctawskiej,
1995

Literatura uzupetniajaca:
1. Materiaty uktadoéw sterujgcych maszyn CNC np. Mazak, Sinumeric Heidenhein, Fanuc
2. http://www.linuxcnc.org/ - dokumentacja systemu czasu rzeczywistego

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)

Obcigzenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 30 2
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 30
Zajecia o charakterze praktycznym 15 0
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